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一、技术参数  

1.1 外形尺寸图（及基础尺寸） 
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1.2本款信号机特点 

 操作屏为手持式中文液晶屏（英文版须定制） 

 联网接口 RS232(接以太网可以直接另配 RS232 以太网转接器) 

 具有本地特情控制（可以接入无线摇控） 

 具有直接接入 GPS 功能（具有建立无缆绿波带功能） 

 支持自定义模式设置、十六个相位设置、十六个时段设置 

 支持输出板带电更换 

 支持实时倒计时器串口输出（RS485） 

 输出板可以自定义（通过修改板上地址码，便于维修件通用） 

 支持后台联网实时控制，提供校时与特勤控制 

1.3 电气特性 

输入特性 

输入电压范围 160Vac - 264Vac 

额定输入电压范围  170Vac – 264Vac 

频率范围 47Hz-53Hz 

最大输入电流 20A 

浪涌电流  峰值 30A,230Vac 输入 

空载功耗 小于 10W 

手动控制输入 6 路（手动与步进） 

输出特性 

1.4 保护功能 

具有绿冲突自动降级功能(选装件) 

输入保护电源有符合 3C 标准要求的 20A 空气开关及避雷保护装置。 

输出保护有符合 3C 标准要求的 3A 空气开关 

输出电压范围 AC：170Vac - 264Vac 

额定输出电流  20A 

峰值输出电流 30A 

频率范围 47Hz-53Hz 

单路输出功率 最大 500W 

输出信号路数 标配 44 路 

空载功耗 小于 10W 
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1.5 环境条件 

温度工作环境：控制系统正常的工作温度：-20～＋70℃。 

湿度：控制系统正常工作的相对湿度：0% ~ 90%。 

防水：通过雨淋试验，试验中和试验后工作均应正常，信号控制器机柜内部无渗水或积水现象。 

防尘：交通信号控制器在承受粉尘试验中及试验后，工作均正常，信号控制器机柜内部无大量积尘。 

防锈蚀：机箱材质及外层防腐处理：2MM 热镀锌钢板，喷塑，信号控制器在承受盐雾试验后，工作

正常，信号控制器机柜、内部机架等金属部件没有严重锈蚀情况。 

1.6 安全规格 

绝缘阻抗 

信号机电源电极或与电源电极相连的其它导电电路和机柜、安装机箱等易触及部件（不包括避雷器）

间的绝缘电阻>10MΩ，经恒温恒湿试验后，绝缘电阻大于 5MΩ。 

绝缘耐压 

在电源电极或与之相连的其它导电电路和机柜、安装机箱等易触及部件（不包括避雷器）之间施加

1500V、50Hz 试验电压，试验中未出现击穿现象，试验后信号机无电气故障，功能正常。 

1.7 电磁兼容 

本信号控制机在静电放电、电快速瞬变脉冲群、浪涌、电压短时中断等电磁骚扰环境下无电气故障，

试验结果评定符合 GB/T17626.2、GB/T17626.4、GB/T17626.5、GB/T17626.11 系列标准中 2 级要求，

即允许其基本功能暂时降低或丧失，但在试验结束后能自行恢复正常。信号机内贮存的方案数据完整

不丢失。 

二、系统功能说明 

本系统由主控板、电源板、输出板、绿冲突检测器（可选）四个独立模块组成。主

控板为本系统的核心，是路口配置调度实现的中心。电源板为主控板、输出板、绿冲突

检测器提供直流 12V 电源；输出板接收主控板输出灯色和倒计时数据信息，将输出灯色

信息转换为交流 220V 信号输出。绿冲突检测器包括绿冲突检测和黄闪器 2 个功能模块：

① 绿冲突检测模块，判断主控板输出灯色信息与输出板输出灯色信号是否一致，如果不

一致将接管主控并启动黄色器；② 黄闪器模块，在故障时自动输出黄闪信号。 

本系统运行状态分为工作状态（Run）和调试状态（Debug） 

注： 

1. 本说明文档主要针对 44G 主控板操作予以说明。 

2. 本系统时段切换与配置生效需要在当前周期运行完成后生效。 
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3. 调试状态下，2 分钟（±10 秒）内无任何键盘操作，系统将自动保存数据并退出

调试状态。 

4. 本说明书适应于 V5.65 或 V6.05 以后的固件版本。 

三、基本术语说明及信号灯方位解释 

 调试状态 信号机进入该状态后，可进行系统参数设置。 

 工作状态 信号机工作于正常信号灯态调度模式，该状态下不能进行系统参 

数设置。 

 过渡灯态 当前相位结束时所经过的信号指示状态（绿闪、黄灯、清场红）。 

 相位步进 当前相位直接跳转到过渡灯态，然后进入当前周期的下一相位。 

 手动特勤 在控制器自动运行状态下进行的手动特勤控制，此时控制器将运 

行于相位驻留状态，直到有外部干预才运行下一状态。 

 相位驻留 停留在当前相位指示灯态，直到有外部干预才解除。 

 计划模式 是指运行计划模式，模式分为平时模式和周末模式。 

 运行模式 是指信号灯态调度的一种模式，在时段内设置。 

 信号灯方位解释 本控制器的控制对象是信号灯，所以信号灯所安装在的方向就是

控制器控制时所指的方向。如： 一个标准十字路口控制器所指的东左----就是安装

在东方向，面朝西给自西向东的左传弯车辆看的信号灯。东人----就是安装在东方向

的人行横道两端的信号灯。 

四、工作状态设置说明 

4.1 方案切换 

在工作状态下，按“功能下”键在“方案一”和“方案二”两种方案之间相互切换，

按“功能上”键在“方案”和“黄闪”之间相互切换。 
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4.2 手动特勤控制 

在工作状态下按“步进”键,系统将从当前相位步进至下一个相位继续运行。 

 在工作状态下“手动”键,系统从当前相位过渡到四面红灯状态驻留，再按“步进”

当前灯态过渡到下一相位灯态并且相位驻留。如果系统配有遥控配件，按遥控器“东”、

“南”、“西”、“北”可以对独立方向全绿其他方向全红进行控制；再次按下“手动”键,

信号经过过渡灯态恢复到正常运转。 

4.3 恢复默认出厂设置 

 在关机状态下，按住“手动”键后开机，并且持续按住 3 秒后，屏幕显示为“恢复

出厂设置…” 松开，听到长嘀一声, 系统即恢复至默认出厂设置。（语言与时区不能被恢

复） 

4.4 区域管理 

在工作状态，同时按住‘—’和‘B’，进入区域管理，使用“左”和“右”移动光

标，使用“+”、“-”修改光标所在位置的参数值。 

五．控制器时间设置 

在正常工作状态下，按“A”键进入时间设置，此时液晶屏上时间区域显示光标，使

用“+”、“-”设置光标所在位置数值。使用“右”、“左”可移动光标位置。完成修改后

按“退出”保存并退出时间设置。 

特别提醒：控制器串行端口接收到 GPS 信息时，不允许调整时间。 

六．控制器运行参数设置 

控制器运行参数设置包括计划方案参数设置、时段参数设置、相位参数设置、模式设

置和触发参数及绿波带启停相位差设置等 6 个参数项。“功能上”键和“功能下”键切换

配置参数项，“左”键和“右”键移动光标，“+”键和“—”键修改参数值。 

在进入调试状态 2 分钟（±10 秒）后无任何键盘操作，将视作操作人员已经离开，
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系统将自动保存数据并退出调试状态。 

6.1 方案、时段、模式、相位设置 

6.1.1 运行方案选择 

按“调度进入”，系统进入调试状态。如下图 

方 案 调 节        

方 案 一       

周 末 模 式  停 用  

平 时 模 式     

按“A”或则“B”键修改需要设置的方案号（方案一、方案二）， 

方 案 调 节        

方 案 二       

周 末 模 式  停 用  

平 时 模 式     

 按“左”或则“右”键选择所要修改的运行模式（光标在 平时模式 和 周末模式 后

面移动）， 

 按“-”或则“+”选择周末模式 停用 或 启用（启用表示周一至周五走平时模式，

周六、周日走周末模式。停用表示周一至周日都走平时模式）。 

 要设置周末模式参数时，按“左”或则“右”键将光标移动到停用 或 启用位置，

再按“功能上”或“功能下”进入参数设置。 

 要设置平时模式参数时，按“左”或则“右”键将光标移动到平时模式停后面位置，

再按“功能上”或“功能下”进入参数设置。 

6.1.2 运行时段、模式设置 

确定好运行方案和周末、平时的运行模式后。按“功能下”进入时段内参数设置。 

1. 第 00 时段，起始时间 07：00，工作方式自动。光标停留在起始时间的时参数位置，

使用“+”、“-”设置时参数。  

时 段 00         

起 始 时 间 ： 07 ： 00 

工 作 方 式  自 动  
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2. 按“右”键移动光标到起始时间的分参数位置，使用“+”、“-”设置分参数。 

时 段 00 调 节       

起 始 时 间 ： 07 ： 00 

工 作 方 式  自 动  

        

3. 按“右”键移动光标到工作方式位置，使用“+”、“-”设置工作方式。（可选择 全

红、全灭、黄闪、自动，如所选工作方式为前 3 项，按“右”键直接跳到第 9 步，

如所选工作方式为“自动”，按“右”键到下一步）； 

时 段 00 调 节       

起 始 时 间 ： 07 ： 00 

工 作 方 式  自 动  

        

4. 按“右”键屏幕翻页至下一页，光标停留在模式号位置，使用“+”、“-”选择模式

号（请参照附录中的“默认模式表” 中模式号对应的模式定义 ） 

时 段 00  模 式  号  00  

相 位 个 数 02    

相 序 号 01 相 位 号 00 

配 时 长 25     

5. 按“右”键光标移动到配时长位置，使用“+”、“-”设置第一相位（相序号 01）配

时时间。（在光标所在的配时状态下按“步进”可进入到 

的相位参数、灯态设置，具体设置方式参见“相位设置” ）。 

 

时 段 00  模 式  号  00  

相 位 个 数 02    

相 序 号 01 相 位 号 00 

配 时 长 25     

 

相 位 号 00 
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6. 按“右”键，相序号变为 02，使用“+”、“-”设置第二相位（相序号 02）配时时间。

（在光标所在的配时状态下按“步进”键可进入到 

相位参数、灯态设置，具体设置方式参见“相位参数设置” ）。 

时 段 00  模 式  号  00  

相 位 个 数 02    

相 序 号 02 相 位 号 01 

配 时 长 25     

 

7. 按“右”键，相序号变为 03，此配时长代表的是第三相位配时时间，以此类推。 

（注意：如果相序个数为 02，那么相序号只能到 02，如果相序个数为 04，那么相序号只

能到 04） 

8. ．．．．．． 

9. 按“右”键屏幕翻页至下一页，光标停留在相位差起始相位，使用“+”、“-” 修改

相位差起始相位。 

时 段 00       

相 位 差 起 始 相 位 00 

   相 位 差 长 000 

        

10. 按“右”键，光标移动到相位差长位置，使用“+”、“-”设置相位差时长。 

时 段 00       

相 位 差 起 始 相 位 00 

   相 位 差 长 000 

        

11. 按“右”键，屏幕修改到 01时段的模式、相位设置。 

时 段 01         

起 始 时 间 ： 22 ： 00 

工 作 方 式  黄 闪  

        

12. 设置完成后按“退出”退出并保存。 

相 位 号 01 
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注： 

1、在时段设置过程中，如只需设置其中的某一个时段参数的时候，按“A” 或“B”

进入下一时段或上一时段设置（时段从 00--15）。 

6.1 相位参数设置 

 相位包括相位参数和相位放行灯组，相位参数包括黄灯时间、清场红时间、车道绿闪

时间、车道红闪时间、人行道绿闪时间、人行道红闪时间、红转绿过渡方式。 

相位放行灯组定义： 

东方向 ： 右、直、右、非、人、人 2， 

南方向 ： 右、直、右、非、人、人 2， 

南方向 ： 右、直、右、非、人、人 2， 

北方向 ： 右、直、右、非、人、人 2， 

注：非为扩展车道，可用做倒计时，也可用做非机动车道或者第四车道。 

6.1.1 相位、过渡参数设置 

1．在运行时段设置状态下按“功能下”，（或者在运行模式设置时按“功能上”），进入相

位、过渡参数设置，使用“+”、“-”设置当前相位号 00的黄灯时间。 

相 位 00   过 渡  参 数 

  黄 灯 03 清 场 红 01 

车 道 绿 闪 03 红 闪 00 

人 行 绿 闪 05 红 闪 00 

2．按“右” 键，光标移动到清场红位置，使用“+”、“-”修改当前相位号 00的清场红

时间 

3．按“右” 键，光标移动到车道绿闪位置，使用“+”、“-” 修改当前相位号 00 的车

道绿闪时间 

4．按“右” 键，光标移动到车道红闪位置，使用“+”、“-” 修改当前相位号 00 的车

道红闪时间 

5．按“右” 键，光标移动到人行道绿闪位置，使用“+”、“-” 修改当前相位号 00 的

人行道绿闪时间 
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6．按“右” 键，光标移动到人行道红闪位置，使用“+”、“-” 修改当前相位号 00 的

人行道红闪时间 

7．按“右” 键屏幕翻页至下一页，使用“+”、“-”修改当前相位号 00 的 红转绿过渡

方式。 

相 位 00        

  红 转 绿 过 渡 方 式 

1 红 闪  2 红 黄  

 1       

8．按“右” 键屏幕翻页至下一页，修改当前相位号 00 的灯态。R 表示红灯，G 表示绿

灯，N表示熄灯，YS表示黄闪，使用“左”、“右”移动光标“+”、“-”修改灯态。 

相 位 00   放 行  灯 组 

  左 直 右 非 人 人 2 

东 G G G G G G  

南 R R R R R R  

光标移动到 南 人 2 位置再按“右” 键屏幕翻页至下一页 

相 位 00   放 行  灯 组 

  左 直 右 非 人 人 2 

西 G G G G G G  

北 R R R R R R  

9．当光标移动到 北、人 2 位置再按“右” 键屏幕翻页到相位、过渡参数设置页，设

置 相位号 01的过渡参数设置 

相 位 01   过 渡  参 数 

  黄 灯 03 清 场 红 01 

车 道 绿 闪 03 红 闪 00 

人 行 绿 闪 05 红 闪 00 

10． …… 

11． 完成按“退出”保存并退出。 

注：在相位、过渡参数设置过程中，如只需设置其中的某一个相位号参数的时候，按“A” 

或“B”可进入下一相位或上一相位设置（相位从 00--15）。 
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6.1.2 在相位配时状态，快速进入相位、过渡参数设置 

1．在时段设置中的相位配时位置按“步进”， 屏幕翻页至相位、过渡参数设置页，光标

停留在黄灯位置，使用“+”、“-”设置黄灯时间时间。下图所示 

时 段 00  模 式  号  00  

相 位 个 数 02    

相 序 号 02 相 位 号 01 

配 时 长 25     

此时按“步进”键，屏幕翻页至 

相 位 01 * 过 渡  参 数 

  黄 灯 03 清 场 红 01 

车 道 绿 闪 03 红 闪 00 

人 行 绿 闪 05 红 闪 00 

2．按“右”，光标移动到清场红位置，使用“+”、“-”设置清场红时间 

3．按“右”，光标移动到车道绿闪位置，使用“+”、“-”设置车道绿闪时间 

4．按“右”，光标移动到车道红闪位置，使用“+”、“-”设置车道红闪时间 

5．按“右”，光标移动到人行道绿闪位置，使用“+”、“-”设置人行道绿闪时间 

6．按“右”，光标移动到人行道红闪位置，使用“+”、“-”设置人行道红闪时间 

7．按“右”，光标停留在 X位置，使用“+”、“-”设置 红转绿过渡方式。 

相 位 01 *       

  红 转 绿 过 渡 方 式 

1 红 闪  2 红 黄  

 1       

8．按“右”，屏幕显示： 

相 位 01 * 放 行  灯 组 

  左 直 右 非 人 人 2 

东 G G G G G G  

南 R R R R R R  

光标移动到 南 人 2 位置按“右” 键屏幕翻页至下一页 
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相 位 01 * 放 行  灯 组 

  左 直 右 非 人 人 2 

西 G G G G G G  

北 R R R R R R  

9．完成设置后按“步进”保存，并返回到配时位置。 

6.2 模式设置 

模式包括了该模式相序个数（即几个相位），和各个相序上对应的相位号。 

1．在相位、过渡参数设置状态按“功能下”，（或者在时段灯组模式设置状态按“功能上”），

进入模式设置。           

模 式 号 00     

  相 位 个 数 02   

  相 序 号 01   

  相 位 号 00   

   此时光标停留在相位个数位置，使用“+”、“-” 设置当前模式号的相位个数； 

2．按“右”，光标移动到相位号位置，使用“+”、“-” 选择当前显示相序号 01 的相位

号（相序号 01 即第一相位，相位号对应的放行灯态和过渡参数对应见附录中默认相

位表格）。 

模 式 号 00     

  相 位 个 数 02   

  相 序 号 01   

  相 位 号 00   

按“右”，相序号改为 02，使用“+”、“-” 选择当前显示相序号 02 的相位号（相序号

02即第二相位，相位号对应的放行灯态和过渡参数对应见附录中默认相位表格）。 

模 式 号 00     

  相 位 个 数 02   

  相 序 号 02   

  相 位 号 01   

3．按“右”，直到模式的最后一相位（ 相序个数 设置多少，相位号设置就有多少相位）
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并设置好，再按“右”，模式跳转到下一模式（模式号 01），光标停留在相序个数位

置，设置模式号 01参数。 

模 式 号 01     

  相 位 个 数 02   

  相 序 号 01   

  相 位 号 00   

4．所以需要模式设置完成后，按“退出”退出并保存。 

注：在模式设置过程中，如只需设置其中的某一个模式参数的时候，按“A” 或“B”

可进入下模式位或上一模式设置（模式从 00--15）。 

6.3 触发参数设置及绿波带启停设置 

 触发参数设置是指为了与半程式倒计时配置，在灯色即将结束的 S 秒时刻，灯色输

出为熄灯 300ms。S 即为抖动时间，触发抖动时间和是否需要绿波带为全系统设置，即设

置完成后在任意一个方案或是否周末下均有效。 

调试步骤： 

1．在模式设置状态时按“功能下”，（或者在运行方案选择状态按“功能上” ），进入触

发参数设置与是否需要绿波带设置页面，屏幕显示： 

触 发 参 数 配 置   

是 否 触 发 ： 无 触 发 

无 红 灯 触 发    

无 绿 灯 触 发    

此时光标停留在无触发的无上，使用“+”、“-” 设置，设置成触发时显示： 

触 发 参 数 配 置   

是 否 触 发 ： 触 发  

9S 红 灯 触 发    

9S 绿 灯 触 发    

2．按“右”，光标移动到红触发位置，使用“+”、“-” 设置红触发时间。如果为无触发

时，按“右”直接跳转到第 4步； 

3．按“右”，光标移动到绿触发位置，使用“+”、“-” 设置绿触发时间； 

4．按“右”，屏幕显示为： 
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绿 波 带 启 停  设 置 

  停 用     

  启      

        

使用“+”、“-” 设置启用或则停用。 

5．按“退出”退出并保存。 

6.4 退出保存 

在任意位置按“退出”都能保存设置，按“功能上”、“功能下”也能够保存上一选

择项的设置。退出保存后。 

附录 1 

7.1 默认模式表 

模式号 相位数 模式名称 相位描述 相位号 

00 02 标准两相位 
东西通行 P00 

南北通行 P01 

01 02 右常绿两相位 
东西通行、南北右 P06 

南北通行、东西右 P07 

02 03 南北丁字路口 

东西左右 P02 

东西直人 P03 

南北通行 P01 

03 03 南北丁路口 

南北左右 P04 

南北直人 P05 

东西通行 P00 

04 04 先左四标准相位 

东西左右 P02 

东西直人 P03 

南北左右 P04 

南北直人 P05 

05 04 先直四标准相位 

东西直人 P03 

东西左右 P02 

南北直人 P05 

南北左右 P04 

06 04 
先左 

右跟对向直 

东西左 P12 

东西直人、南北右 P10 
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四相位 南北左 P13 

南北直人、东西右 P11 

07 04 

先直 

右跟对向直 

四相位 

东西直人、南北右 P10 

东西左 P12 

南北直人、东西右 P11 

南北左 P13 

08 03 
东西直两相位 

南北丁字路口 

东西左直 P14 

东西直人 P03 

南北通行 P01 

09 03 
南北直两相位 

东西丁字路口 

南北左直 P15 

南北直人 P05 

东西通行 P00 

10 04  

 P02 

 P03 

 P04 

 P05 

模式号 相位数 模式名称 相位描述 相位号 

11 05  

 P00 

 P01 

 P02 

 P03 

 P04 

12 06  

 P01 

 P02 

 P03 

 P04 

 P05 

 P06 

13 07 7 

 P01 

 P02 

 P03 

 P04 

 P05 

 P06 

 P08 

14 08  

 P01 

 P02 

 P03 

 P04 

 P05 

 P06 

 P07 
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 P08 

15 09  

 P01 

 P02 

 P03 

 P04 

 P05 

 P06 

 P07 

 P08 

 P09 
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7.2 默认相位表 

相位

号 P 

默认相位灯态表 

（非机动 

车道跟左转） 

 

 
左 直 右 非 人 

人 

2 
 左 直 右 非 人 

人 

2 

00 东西通行 东 G G G G R R 西 G G G G R R 

南 R R R R G  G  北 R R R R G  G  

01 南北通行 东 R R R R G G 西 R R R R G G 

南 G G G G R  R  北 G G G G R  R  

02 东西左右 东 G R G G R R 西 G R G G R R 

南 R R R R R R 北 R R R R R R 

03 东西直人 东 R G R R R R 西 R G R R R R 

南 R R R R G  G  北 R R R R G  G  

04 南北左右 东 R R R R R R 西 R R R R R R 

南 G R G G R R 北 G R G G R R 

05 南北直人 东 R R R R G G 西 R R R R G G 

南 R G R R R  R  北 R G R R R  R  

06 东西通行、南北右 东 G G G G R R 西 G G G G R R 

南 R R G R G  G  北 R R G R G  G  

07 南北通行、东西右 东 R R G R G G 西 R R G R G G 

南 G G G G R  R  北 G G G G R  R  

08 东西左右、南北右 东 G R G G R R 西 G R G G R R 

南 R R G R R R 北 R R G R R R 

09 
南北左右、东西右 

东 R R G R R R 西 R R G R R R 

南 G R G G R R 北 G R G G R R 

10 东西直人、南北右 东 R G R R R R 西 R G R R R R 

南 R R G R G  G  北 R R G R G  G  

11 南北直人、东西右 东 R R G R G G 西 R R G R G G 

南 R G R R R  R  北 R G R R R  R  

12 东西左 东 G R R R R R 西 G R R R R R 

南 R R R R R R 北 R R R R R R 

13 南北左 东 R R R R R R 西 R R R R R R 

南 G R R R R R 北 G R R R R R 

14 东西左直 东 G G R R R R 西 G G R R R R 

南 R R R R R R 北 R R R R R R 

15 南北左直 东 R R R R R R 西 R R R R R R 

南 G G R R R R 北 G G R R R R 
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附录 2 

8.1 主板接口说明图 

 

主板接口示意图 

 

GPS 接口 ：2、3、5 脚为后台串口通讯接口，与计算机串口 2、3 对跳； 

         6、7、9 脚为 GPS 接收串口。 

后台调试串口接口：2、3、5 脚为后台串口通讯接口，与计算机串口 2、3 对跳； 

                6、7、9 脚为 GPS 接收串口。 

8.2 输出板编码及与控制器中灯组对应关系 

7．2．1 编码及其对应应方向 

0   

编码 0     对应东方向输出    

0   

 

  1  

编码 0    对应南方向输出    
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0   

 

0   

编码   1  对应西方向输出    

0   

 

  1 

编码   1  对应北方向输出    

0   

 

7．2．2  灯组对应 

11 路输出板面板 1 对应左转，2 对应直行，3 对应右转，4 对应人行 

 

8.3 基本设置案例 

一个路口在需要进行参数设置前，需要预先考虑好路口放行的时段（时段时间从

00:00---23:59 按顺序排列，不能前后颠倒）、每个时段的运行模式（即放行的相位数）、

每个放行相位的灯态等所需设置参数的内容。 

例如 

有一个标准的十字路口需要进行参数设置，此路口的时段、模式、放行灯态的划

分为： 

时段 00；时间 00：00；路口运行黄闪； 

时段 01；时间 06：30；路口运行 5 相位，东西左转右转----东西直行----南北左

转右转----南北直行----东南西北人行； 

时段 02；时间 08：30；路口运行 4 相位，东西左转右转----东西直行人行----南

北左转右转----南北直行人行； 

时段 03；时间 16：30；路口运行 5 相位，东西左转右转----东西直行----南北左

转右转----南北直行----东南西北人行； 

时段 04；时间 18：30；路口运行 4 相位，东西左转右转----东西直行人行----南

北左转右转----南北直行人行； 
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时段 05；时间 23：00；路口运行黄闪； 

时段 06；时间 23：59 

 

操作步骤为： 

由于默认模式表里面没有 5 相位的模式，所以先要做一个 5 相位的模式，就设置

为模式 15，以下具体操作。 

按“调度进入”，系统进入调试状态，光标在“平时模式”闪动。如下图 

方 案 调 节        

方 案 一       

周 末 模 式  停 用  

平 时 模 式     

   按 3次“功能下”进入模式设置；         

模 式 号 00     

  相 位 个 数 02   

  相 序 号 01   

  相 位 号 00   

按“B”到模式 15，将相位个数修改为 05，相序号和相位号对应为：相序号 01相位号

11、相序号 02相位号 12、相序号 03相位号 13、相序号 04相位号 14、相序号 05相位号

15； 

模 式 号 15     

  相 位 个 数 05   

  相 序 号 01   

  相 位 号 11   

 

、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、、 

 

模 式 号 15     

  相 位 个 数 05   

  相 序 号 05   
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  相 位 号 15   

模式设置好后，按 2次“功能上”进入时段参数设置； 

时 段 00         

起 始 时 间 ： 00 ： 00 

工 作 方 式  黄 闪  

        

按“A”到时段 01 

时 段 01         

起 始 时 间 ： 06 ： 30 

工 作 方 式  自 动  

        

按“右”键屏幕翻页至下一页，模式号修改为 15 

时 段 00  模 式  号  15  

相 位 个 数 05    

相 序 号 01 相 位 号 11 

配 时 长 25     

光标在第一相位配时长位置按“步进”键，修改第一相位的灯态放行； 

相 位 11 * 过 渡  参 数 

  黄 灯 03 清 场 红 01 

车 道 绿 闪 03 红 闪 00 

人 行 绿 闪 05 红 闪 00 

按按“右”键屏幕翻页至灯态修改位置，东西左转右转； 

相 位 11 * 放 行  灯 组 

  左 直 右 非 人 人 2 

东 G R G R R R  

南 R R R R R R  

光标移动到 南 人 2 位置按“右” 键屏幕翻页至下一页 

相 位 01 * 放 行  灯 组 

  左 直 右 非 人 人 2 
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西 G R G R R R  

北 R R R R R R  

修改好后按“步进”键，返回到相序号 01 配时长位置，继续修改相序号 02 配时长等

信息。直到 5个相序号的灯态信息和配时长设置好后，按“A”到时段 02； 

时 段 02         

起 始 时 间 ： 08 ： 30 

工 作 方 式  自 动  

        

、、、、、、、、、、（4 相位模式在默认模式表中能查找到的话，就不需要修改灯态了） 

以此方式设置，一直到时段 06；时间 23：59 

 

时 段 06         

起 始 时 间 ： 23 ： 59 

工 作 方 式  黄 闪  

        

此时按“退出”键，控制器自动保存参数并且退出设置。控制器参数设置完成。 


